Votre question initiale était:

Sujet : Disjoncteur moteur et disjoncteur classique.

Je suis entrain de chercher la différence entre un disjoncteur moteur et un disjoncteur classique.

Sur les grandes lignes vous avez 3 grandes familles de disjoncteurs :

ind iel

2- Les disjoncteurs domestiques ou analogues |, <125A

- Courbe « B »

- Courbe « C »

- Courbe « D »

Selon les constructeurs, on peut trouver d'autres courbes de déclenchement (Courbe « Z » par exemple)

Tous ces disjoncteurs n'étant pas réglables au I, ., moteur ne doivent pas étre utilisés pour assurer la protection contre les

les surcharges.

3- Les disjoncteurs moteurs

- Equipés de déclencheurs Magnétothermiques
- Equipés de déclencheurs Magnétiques type « MA »

Tous ces disjoncteurs font I'objet de normes de construction, il serait trés long d'expliquer toutes les différences.
Je vous renvoie soit aux normes en vigueur, soit aux nombreux documents constructeurs et que vous trouverez facilement sur le Net.

Ulrth

Vous avez joint a votre question deux vues représentant respectivement :

Un départ moteur constitué par une association : sectionneur fusible + contacteur + relais thermique

Un départ moteur constitué par une association : disjoncteur magnétothermique + contacteur.

Mes commentaires porteront sur ces deux appareillages.
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A iatio ibles HPC eur, Relais thermique
Associé a un module
complémentaire permettant la
consignation en position ouverte. 2
(Pose possible de 3 cadenas) . . .
Par construction, le sectionneur fusible
possede la fonction de sectionnement. L
il La distance entre les parties séparées
pre 9 est suffisante pour interdire tout
1 risque de réamorgage. ~
La protection contre les courts-circuits
. est assuré par des fusibles HPC de type
Sectionneur aM ou a6
X EEE—— E
fusibles 9
Peut 2tre équipé de fusibles a
percuteurs pour éviter la marche en -
monophasé
Le contacteur assure la commande de N
Contacteur ———m I'équipement électrique.
H
y [ T L. T N Le relais thermique assure la protection ]
Relais E ; 144 Iy ‘ con'rr‘eql,es surchar: ez
. —_—> 9
thermique LLUX 21 4] 6 o8 o
— Il =
Contacts O et F utilisables en
Relais thermique différentiel et compensé ? signalisation par exemple N
Choix du réarmement : Manuel ou automatique ,

Les appareillages 1 a 3 doivent &tre parfaitement coordonés ®

La regle de coordination est en principe établie par le constructeur, elle figure dans les catalogues des constructeurs. Il existe 3

types de coordination : N
Coordination de type 1
Coordination de type 2 .
Coordination totale.

Je ne vais pas non plus entrer dans le choix de ces appareillages ]
Choix du contacteur en fonction de la catégorie d'emploi : AC1, AC2, AC3, AC4 -
Choix du relais thermique en fonction du temps de démarrage : Classe 10, Classe 10A, Classe 20 et Classe 30
Choix des fusibles HPC (aM de préférence, g6 sur indications du constructeur)

Attention : Les calibres des fusibles HPC figurant dans les catalogues des constructeurs sont donnés pour des moteurs 1500tr/mn 2
Lorsque certains moteurs ont des vitesses de rotation différentes : 750tr/mn, 1000tr/mn, 3000tr/mn, il est possible de modifier
Le calibre (Le catalogue FERRAZ indique la régle a appliquer) N
Attention : Pour des moteurs avec par exemple des cadences de fonctionnement élevée, il est possible d'adopter « un » calibre
supérieur a celui du catalogue. ©
Certaines dispositions ne sont pas possibles avec les disjoncteurs classiques, voire disjoncteurs moteurs.
Parmi l'un des avantages de cette configuration est le pouvoir de coupure de I'ensemble associé qui est de I'ordre de 100kA ce qui N
simplifie les installations électriques.
Un autre avantage en ce qui concerne la protection contre les courts-circuits est lié a la forme de la courbe des fusibles HPC, elle
coupe la caractéristique de contrainte thermique des canalisations en un seul point, ce qui n'est pas le cas avec les disjoncteurs moteurs
Cette solution est peut &tre moins usitée a tord car peu économique. Elle a toujours eu mes faveurs car d'une tres grande souplesse.
<
Voir folio suivant
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Par construction, le disjoncteur moteur
posséde la fonction de sectionnement. ™
La distance entre les parties séparées
est suffisante pour interdire tout

risque de réamorgage. ||

Tel que représenté je note
I'absence de dispositif permettant
la consignation de I'équipement
¢lectrique

Le relais thermique assure la protection
contre les surcharges L
Disjoncteur moteur ————»
Le relais magnétique assure la
protection contre les courts-circuits
Molette de réglage du (Réglage fixe)
déclencheur thermique
A
Le contacteur assure la commande de
I'équipement électrique.
Contacteur —»
Relais thermique différentiel et compensé ?
Choix du réarmement : Manuel ou automatique ,

Vous écrivez :
i D'aprés ces deux images un disjoncteur moteur regroupe :
| 2.un relais thermique (nommé aussi déclencheur thermique) :
» 3. le réglage magnétique 12In ou 14In et bien sur la protection thermique et magnétique L

Est ce qu'il y a d'autres différences en plus ?

Les déclencheurs magnétiques des disjoncteurs moteurs sont fixes

—— Avec une incertitude de + ou - 20%
Exemple : 6V2-M22 Irth 20 a 25A - Im = 327A

—  N'existe pas sur le schéma présenté

Lorsque que le courant de court-circuit Tk3max au point d'installation est élevé, il y a nécessité de rajouter un module complémentaire
ou réaliser une association avec des fusibles HPC.

Ou est I'économie sans compter le volume supplémentaire occupé par cet équipement.
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EXTRAIT DU CATALOGUE TELEMECANIQUE

Relais de protection thermique différentiels
classe 10 A

Coordination de type 2

Relais de protection thermique :
compensés a réarmement manuel ou automatique
avec visualisation du déclenchement
pour courant continu ou alternatif

400/415V N ( Fusibles am) Référence " Relais thermique
P(kW) | Te(A)1 m‘re—‘redﬁf)re Contacteur ( Référence ) Domaine de réglage
006 | 022 | 14x51 | 2 LC1-D09 tRB-02 0,16..0,25
0,09 | 036
012 | 042 | 14x51 | 2 LC1-D09 LRD-04 0,4..0,63
018 | 06
025 | 088
|
P —— % \ R —
{185 ) »i4x51 | 40) < (LRD-3355 ) 30..40
- ]
e S— /% T —
315 | 555 T3 630 LC1-F630 LR9-F7381 380..630

Choix des fusibles HPC
Ce tableau est a deux entrées

@ A partir de la référence du relais

LRD-3355 — FUSIBLE aM 40A

@ A partir de la puissance du moteur et connaissant la tension du réseau

P=185kw,U=410v — > FUSIBLE aM 40A
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Disjonctours magnéto-thermiques GV2 ME et GV2 P avec vis-étriers
GV ME - commands par bastons-pousscis, GYE P commands par bouton bournant
Fuisigsinm Furihpinin s fem Sotagd - . Maine
v uarmagas 0 mageitiges
P wu kil F_iew wmill MENS
—
[ ™
= - ¥ - = - = - - LB R ] 18 Gwg aEn T ]
i G PO (ETE]
o6 & | & e : TR (¥ Gve MEOT T 6
ol Ovi Ped [ET]
TR S = = ra 0 A ] GvlMEl ¥
cu OWE PR [ET]
Az (e | = - - - BAT ® = T ] i G¥E MEDA ]
ou GVE PR [EC]
Gl (& | * - . YT L] 8 TVEMED ]
cu BWE P (ETS
[ L] = bAS % L] [T 4 | 13 GW'T MO8 0300
i GWE P84 (KT
Bar (| = Bar & & = P 18 Tis Gvs MEBE ¥
o GV PeR (R
oM (=] = o & & NI E 18 s OvZ MEOL B
_ m GV PR [ErE
- nm e = 19 ® L] oL 128 Gw'd T On 0.0
i W PBA KT
GrL [w | # i1 " & T T T Evs MEaT F
BT% 8| * i1 & & 18 B ¢ Lb,2% FEE] YD PET [ETT]
il =] & il & = F 3 I8 T8 4 %t Ve MEOE T
il (=] & 1l &« @ BF 0 'or 154 1 CVE P FELE]
ih (8| @ P11 & & P 1 T8 6.4 1 Gl MEDN [
13 [e] 11« = 3 B s 34,4 4 [ FETT
?.j L L] 3 1] [0 =] 4 a i 4 83 rﬂ ﬂ?lllu“ 00
T [&] * 3 & & a8 00 48] TH ave Pl T
T [&] * 4 10 a0o 88 3 75 T 138 Tva MET F
i [&] = 4 50 o BA B o & 10 Tan vl Pl (K
i [&] * 55 10 %00 7® 3 75 & 10 138 vz MEL F]
i [=] = B3 %0 w0 73 0o & 10 ET] v Pl (ET]
55 15| so s & 7 T 214 170 GV MEE [
B8 [+ * 78 a4z 78 ® 6o %4 75 Vil (R
R - - - IEEE %14 i GV ME TS o
- - 11 0 10 B 14 '-L:' Ll il o L] L
75 [i5] 50 & @& 1% T IR 223 TvE MEZD F
TA || oo ™ 0 1% 4 o3 13 8 FEE avE P (ETS]
¥ [15] & 1 4 I s 1 78 (5] 37 v MEZ ]
¥ [ = M o 168 4 oo i7.40 Fl el Bt ¥ T
TR T 2T e .13 17 SV NETZ () ¥
" W] w0 W .. 33 Axr L e 3 ] L
T E RS W 4 15 % 3 15 .03 P GvE MET T
T = W8 0 ™ 4 ior M, FTT] SvE FRT CETE
Disjoncteurs magnéto-thermiques GV2 ME avec cosses lermées
Pour coimmander J68 SE{Ercleurt Sves racodiament Gaf COSs0t ermdel, Mouledr @ ohiffrs @ 2 8 40 os ia
redtroron chomme o dossun. Exemple GV MEOR deveenl GV BEDBE
Disjoncteurs magnéto-thermiques GV2 ME avec bloc de contacts intégré
Avec Bloe (4 contacty sl nElprisnds [companBion vl pagi T451273)
B GV AE 1, apuier AETTQ an fin de rdfdearce da dejonciae chodiés cl-dessuas
Enempis  GWVZ MEMAEITD
B OV AR, ajouter AETTTO an fin da sddiinends da disjoncher Choiks o-0atsus.
Enarmpe | GV MEOTAE1TTTO
B OV AN, St AMTITD an fa o rdiienca du deion chaur hoils O-detius
Exerpia  OVI METTANTITO
Cus degerciours avat hiod 38 comntacts rdgrd Lont varsdus gar iof do 20 pdcds. nous ermbalaoe wigud
FhER W AF Rk
:.?'::l":url Ui aeins S didinnc Eyermoie s GVT B on ool o page ADERT
3 Callfed rodonfral gousived® dbew monli dafs g coffral 0D G o BP donsuBe ol Jpiede sgiohdes
# = M

1

" LaRochelle

B

Date

2 3 [ 4 I 5 [ 3 I 7
MB::USSY CARACTERISTIQUES DES DISTONCTEUR
i MOTEURS GV2
15/02/2008

Folio N°

5/8

Modifié le :




Courbes de déclenchement magnéto-thermique des GV2 ME et GV2 P
Temps moyen de fonctionnement & 20 C en fonction des multiples du courant de réglage
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